Chapitre 19 : Mouvement d’'un solide

I) Cinématique du solide
L.1) Translation . Y . .
Vitesse d’un point du solide V(M) = T (G) wmdigandosd do eoint Mdu solide
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L.2) Mouvement de rotation autour d’un axe fixe H }:‘ =
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II) Moment cinétique d’un solide en rotation autour d’un axe fixe
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. III) Moment des actions extérieures sur un solide
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- IV) Théoréme du moment cinétique pour un solide en rotation autour d’un
axe A fixe de R galiléen __ e
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V) Applications ac
V.1) Le pendule de torsion - ,_ - JE
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» Equation du mouvement T *rwoe =0 S 3a
» Intégrale premiére du mouvement _\ jbé," - CO’ = Emzwtre
V.2) Le pendule pesant . Ec €p _
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» Cas des petites oscillations &+ wer = o, 3a v
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» Etude qualitative du mouvement (Ep, états lié/libre)

VI) Approche énergétique du mouvement d’un sollde en rotation
VL1) Energle cinétique d’un solide en rotation Ec= 2 :5‘ 9

V1.2) Puissance d’une force appliquée sur un sollde en rotatlon > 3 =)
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" VL 3) Theoreme I’énergie cinétique pour un solide c{&__ . -
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VL.4) Théoréme de I’énergie cinétique pour un systéme déformable .
a) Bilan énergétique du tabouret d’inertie AEc = Wyt +Wiak = O +Wiar 30 ©% L=Jw = w&)
b) Théoréme de I’énergie cinétique pour un systéme déformable
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